Program praktyk - TECHNIK ROBOTYK 311413 Typ szkoly: technikum 5 letnie Klasa IIL, IV, V

ELM.07. Montaz, uruchamianie i obstuga systemow robotyki
ELM.08. Eksploatacja i programowanie systemow robotyki

Praktyka zawodowa stanowi jeden z wazniejszych etapow ksztalcenia w zawodzie. Istotne jest, aby byla ona tak
zorganizowana, by umozliwi¢ uczniom kontakt z dobrze prosperujaca firma produkcyjna lub ustugowa, dysponujaca nowoczesnymi
technologiami oraz nowoczesnym parkiem maszynowym. Program praktyki zawodowej nalezy traktowa¢ w sposob elastyczny. Za
wzgledu organizacyjnych, dopuszcza si¢ pewne zmiany zwigzane ze specyfikacja zakladu, w ktérym uczen odbywa praktyke. Praktyka
zawodowa powinna jednak by¢ tak zorganizowana, aby umozliwi¢ uczniom zastosowanie i poglgbianie zdobytej wiedzy i umiejetnosci
zawodowych w rzeczywistych warunkach pracy. Zaleca si¢, aby w miar¢ mozliwosci uczniowie mogli pozna¢ prace réznych dzialow
zakladu. Przed dopuszczeniem uczniéw do wykonywania zadan nalezy zapozna¢ ich z przepisami bhp obowigzujagcymi na danym
stanowisku pracy. W trakcie realizacji praktyki zawodowej uczniowie powinni dokumentowac jej przebieg prowadzac dzienniczek
praktyk.

ELM.07. Montaz, uruchamianie i obstuga systemow robotyki

= przeszkolenie z zakresu zasad ochrony przeciwpozarowej i przeciwporazeniowej, zasadami ogélnymi BHP oraz
zasadami bezpieczenstwa pracy na wybranych stanowiskach pracy.

= zapoznanie z zagrozeniami dla zdrowia i Zycia na stanowiskach pracy,

=  zapoznanie z organizacja zakladu i stanowiska pracy,

=  rozrdznia przyrzady pomiarowe stosowane podczas obrobki recznej i maszynowej;

=  wykorzystuje komputerowe oprogramowanie wspomagajace montaz urzadzen i systemow robotyki;

= dobiera narzedzia i metody pomiaru wielkosci elektrycznych w obwodach i uktadach

= dobiera przyrzady pomiarowe w uktadach pneumatycznych, hydraulicznych, elektropneumatycznych i
elektrohydraulicznych stosowanych w robotyce;

=  wykonuje montaz i demontaz elementow, podzespotdéw i zespotdéw mechanicznych, elektrotechnicznych,
pneumatycznych, hydraulicznych, elektro-pneumatycznych i -hydraulicznych;

=  wykorzystuje uklady zasilajace urzadzenia i systemy robotyki,

= dobiera elementy urzadzen i systemow robotyki,

=  wykorzystuje oprogramowanie kontrolujace prace urzadzen i systemow robotyki,

= reguluje urzadzenia i systemy robotyki;

=  monitoruje prace urzadzen i systemow robotyki;

=  kontroluje stan techniczny urzadzen i systemow robotyki przed rozpoczeciem pracy;

= wykorzystuje pogramy kontrolujace prace urzadzen i systemow robotyki;

= obshuguje sie¢ komunikacyjna w urzadzeniach i systemach robotyki;

ELM.08. Eksploatacja i programowanie systeméw robotyki

= poshuguje si¢ tekstowym i graficznym jezykiem programowania;

= postuguje si¢ oprogramowaniem do programowania robotow przemystowych;

= tworzy i testuje oprogramowanie robotow i urzgdzen programowanych;

*  programuje i uruchamia urzadzenia pracujace w systemach robotyki;

= poshuguje sie sSrodowiskiem do programowania robotéw w trybie offline;

= przygotowuje roboty przemystowe do pierwszego uruchomienia;

*  opisuje warunki uzytkowania urzadzen i systemow robotyki zgodnie z dokumentacja techniczna;
= cksploatuje urzadzenia i systemy robotyki zgodnie z przeznaczeniem;

=  wykonuje przeglady techniczne zgodnie z instrukcjg obstugi i uzytkowania;

= przygotowuje materiaty, elementy, podzespoty i zespoly do konserwacji;

»  wykorzystuje oprogramowanie do programowania, wizualizacji i symulacji procesow;

= opracowuje projekt wdrozenia aplikacji zrobotyzowanych;

= wykonuje czynnos$ci diagnostyczne urzadzen i systemow robotyki;

=  stosuje narze¢dzia i aparatur¢ kontrolno — pomiarowa do diagnozowania uszkodzen;

= wykonuje czynnosci dotyczace serwisowania robota przemystowego;

=  wykonuje czynnosci przygotowawcze dotyczace naprawy urzadzen i systemow robotyki;
*  wykonuje czynnosci w zakresie konserwacji urzadzen i systemow robotyki;

Srodki dydaktyczne Dokumentacje techniczne, konstrukcyjne i instrukcje urzadzen, schematy ideowe i montazowe oraz czasopisma
branzowe, katalogi, zaktadowe przepisy BHP. Baza maszynowa i narzedziowa zaktadu pracy.

Zalecane metody dydaktyczne Podczas praktyk zawodowych wskazana jest metoda ¢wiczen praktycznych. Praca uczniow w zaktadzie
powinna by¢ organizowana w zréznicowany sposob, tak aby uczen poznat jak najwigcej dziatow firmy.



